3. Projektowanie zasadniczych proceséw budowlanych

T & P F T,

Fot. 3.1. Montaz obiektu zelbetowego metodg mieszana
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Rys. 3.22. Schematy montazu hali metoda kompleksowa
Zrédlo: [84]
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3.4. Projektowanie rob6t montazowych

Metoda montazu blokowego polega na scalaniu konstrukcji w dogodnych warun-
kach, bezposrednio na powierzchni terenu (na klatkach montazowych), a nastgpnie
dzwiganiu ich, podnoszeniu, stawianiu lub przesuwaniu za pomoca maszyn i urza-
dzen. Scalona konstrukcja stanowi fragment obiektu, ktory moze by¢ przemieszczo-
ny na miejsce projektowanego jego wbudowania i tam umiejscowiony niezaleznie od
dalszych fragmentéw tego obiektu. Za stosowaniem tej metody przemawia jej wysoka
efektywnos¢ 1 nizsze koszty realizacji niz montazu wykonywanego przez podawanie
pojedynczych elementéw przez maszyny montazowe.

3.4.2. Dob6r maszyny montazowej do montazu konstrukcji

Dobdr maszyny przeznaczonej do montazu konstrukcji jest procesem ztozonym i za-
lezy od wielu czynnikéw. Przy doborze urzadzenia montazowego niezbedne jest prze-
analizowanie i wyznaczenie wymaganych parametréw charakterystycznych maszyny
montazowej. Wynikaja one przede wszystkim z ksztattu oraz wymiaréw montowanego
obiektu, ci¢zaru poszczegodlnych elementdw konstrukeji, zadanego tempa prac i stop-
nia scalenia elementéw na terenie budowy.

Wybor urzadzen montazowych do realizacji prac montazowych na danym placu
budowy powinien by¢ poprzedzony ustaleniem niezbednych parametrow technicz-
nych, jakimi maja si¢ te urzadzenia charakteryzowa¢ w najniekorzystniejszych moz-
liwych sytuacjach ich pracy. Do parametrow tych naleza: udzwig Q. Wysieg L,
1 wysokos$¢ podnoszenia H,;,. Wyznaczamy je, rozpatrujgc kilka sytuacji charakte-
rystycznych w planowanym montazu — sytuacji, ktére generuja najniekorzystniejsze
sytuacje montazowe. Zidentyfikowanie tych sytuacji nie jest tatwe, szczeg6lnie dla
zurawi przejezdnych. Trzeba bowiem okresli¢ parametry {Quin, L, Hmin} We wza-
jemnym zwigzku, aby sprawdzi¢, czy planowane do montazu urzadzenie zapewni ich
spetnienie. Przy lokalizacji zurawi na terenie budowy dopuszcza si¢ pochylenie terenu:
dla zurawi jezdniowych 2%, a dla gasienicowych 3%.

Zurawie wiezowe i przejezdne maja sobie whasciwe charakterystyki (rys. 3.23 i 3.24)
i moga by¢ stosowane, gdy mozliwosci techniczne charakteryzowane parametrami
{Q, L, H} przewyzszaja potrzebne {Qin> Limin, Hmin}- W podrecznikach z zakresu tech-
nologii robdt budowlanych, na przyktad [39], zidentyfikowane sg rézne sytuacje monta-
zowe i1 podanych jest wiele zalezno$ci na okreslenie niezbednych parametrow maszyny
montazowej. Uogolniong sytuacj¢ montazowa przedstawiono na rysunku 3.25.

Na schemacie rysunku 3.25 pokazano parametry dla zurawia przejezdnego wyko-
rzystywanego do montazu elementdw na konstrukcji przestaniajacej (zmontowanej).
Nietrudno spostrzec, ze ustalenie niezbgdnych parametréw technicznych dla zurawia
przejezdnego jest zadaniem prostszym obliczeniowo 1 nie wymaga specjalnego wy-
jasnienia.

Niezbedny udzwig (Q,;,) maszyny montazowej wynika z masy podnoszonego pre-
fabrykatu, masy zawiesia i ewentualnej konstrukcji zabezpieczajacej. Wyznaczamy go
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